
 مقدمه

امروزه در سيستمهاي گوناگون حمل و نقل و ترابري آالا           

خصوصا حمل مواد و محصولات شيميايي و نظامي و همچنين               

آالاهاي خاصي آه انتقال آا احتياج به رعايت موارد           

گوناگون ايمني دارد استفاده از سيستمهاي پيشرفته            

مكانيكي ميتواند بسيار مفيد فايده واقع        -الكترونيكي

 .دگرد

در واقع دز عمل در بسياري از شرايط ،انتقال مواد و            

به .  اشيائ گوناگون با مشكلات بسياري مواجه ميگردد        

عنوان مثال حمل مواد منفجره در آاربرد هاي نظامي در           

بسياري از موارد در شرايط نا مطلوب و غير معمول انجام           

اين شرايط ميتوانند شامل عبور از مناطق             .ميگيرد

سنگلاخ و همچنين مناطق غير مسصح با شيب زياد           آوهستاني،

 .باشد

 از جمله سيستمهايي آه ميتواند در چنين مواردي بسيار          

پر آاربرد باشد سيستم ارائه شده در اين پروژه يعني            

اين سيستم در واقع       .سيستم تعليق خودرو ميباشد      

توانايي تغيير شيب خودرو به ازائ تغيير شيب محل حرآت            

البته لازم به ذآر آه اين سيستم       .  باشدآن را دارا مي   

ميتواند به صورت وسيعي در آشتي ها ، قايقها و حتي در             

حالت بسيار مفيد تر و آارامدتر در هواپيماها و              



بالگردهاي نظامي  وترابري نيز آاربردهاي فراواني          

 .داشته باشد

در عمل پياده آردن چنين سيستمهايي احتياج به                

 پيشرفته مكانيكي و الكتريكي      تكنولوژي بسيار دقيق و    

دارد و مستلزم صرف هزينه هاي گزاف ساخت و طراحي              

 . ميباشد

سيستمي آه در اينجا به عنوان نمونه اي ازيك سيستم             

تعليق خودرو ارائه شده با در نظر گرفتن امكانات              

در اين سيستم با     .مكانيكي موجود طراحي گرديده است     

ان تغييرات شيب محل    استفاده از يك آي سي شتاب سنج ميز        

حرآت خودرو اندازه گيري شده و سطح شاسي خودرو بر              

اساس اين ميزان تغيير و به حالت ابتدايي خود يعني به            

در .شكل موازي با افق با سرعتي معين باز گردانده ميشود         

واقع طي يك پروسه آنترلي عمل تسطيح شاسي انجام                 

 .ميپذيرد

هت تغييرات شيب را     اين سيستم قابليت نمايش مقدار و ج      

در هر دو جهت مثبت و منفي  دارا ميباشد و پس از صفر              

جهت )  مقدار صفر (آردن شيب شاسي خودرو ميزان آن را         

 .اطمينان آاربر به او نمايش ميدهد

از لحاظ مكانيكي نيز تغييرات شيب شاسي خودرو به وسيله          

يك موتور گيربكسي دقيق با حجم آم و قدرت قابل ملاحظه            

تعيين ميزان تغييرات جهت حرآت موتو      .  نجام ميپذيرد اي ا 



گيربكسي و همچنين ميزان زاويه چرخش آن به وسيله ميكرو           

آنترلر در ازائ تغيير شيب محل حرآت خودرو انجام                 

 .ميپذيرد

در طراحي مدار اين پروژه به وسيله فيلتر هاي مختلف و            

ن همچنين به وسيله جايگذاري و چيدمان قطعات مداري ميزا        

نويز ايجادي بر روي آي سي شتاب سنج آه بسيار حساس به            

عوامل محيطي و نويزهاي گوناگون الكترونيكي و مكانيكي         

 .ميباشد به حداقل ميزان ممكن آاهش يافته است

به عنوان طرح پيشرفته تري از اين پروژه ميتوان              

سيستمي با قابليت تغيير شاسي در همه جهات را پيشنهاد           

 احتياج به يك طراحي مكانيكي پيچيده و         نمود آه البته  

بسيار دقيق دارد آه خود مستلزم وجود تكنولوژيي جهت          

 . توليد آن و بنابراين پرداخت هزينه هاي گزاف ميباشد
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